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POLITECNICO
MILANO 1863

DIPARTIMENTO DI
MECCANICA

DM/DOC.08.006
agg.12 — 14/11/2019

Incarichi Sistema Qualita

Per le attivita gestite secondo il Sistema Qualita Politecnico all’interno del
Dipartimento di Meccanica, le attribuzioni degli incarichi (vedi DM/DOC.08.004
‘responsabilita e requisiti minimi del personale’) risultano:

Responsabile Assicurazione Qualita del Dipartimento

Luca Signorelli

Sostituto Responsabile Assicurazione Qualita del

Dipartimento

Andrea Ferrari

Gestore della Logistica

Salvatore Fonti

Gestore della Strumentazione

Luciano Lucherini

Responsabili Tecnici di Prova e Tecnici di prova:

Vedi “Campo d’applicazione” (DM/DOC/05.005)

11 Direttore del Dipartimento Il Responsabile Gestionale

prof. Marco Bocciolone

ing. Alessandro Tosi

Firmato digitalmente ai sensi del D.Lgs 82/2005 e ss. mm. e ii.

DM doc 08_006_agg12 incarichi.doc
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DM/DOC.05.005
agg. 39 — 17/10/2023

Dipartimento di Meccanica
Sistema Qualita

\POLITECNICO
'MILANO 1863

Campo di applicazione SQP

Il campo di applicazione del Sistema di gestione per la Qualita Politecnico (SQP)
nell’ambito del Dipartimento di Meccanica ¢ il seguente:

Attivita di Prova (1/2)

Area Prova Metodo 17025/ Personale
9001/SQP
Prove statiche e di fatica di ISO 17025 |RTP: A. Tosi
carrelli ferroviari e loro BS EN 13749; EN 13749 TP: S. Bionda, N. Sautto
componenti. OT: Andrea Villa
Prove di accettazione traverse | RFI TCAR SF AR 03 002 120 7025 | RIP: A.'Collma .
.. TP: S. Bionda, A. Collina,
ferroviarie
N. Sautto
Prove di accettazione EN 13230-4, RFI TCAR |ISO 17025 |RTP: A. Collina
traversone ferroviarie SF AR 03 003 + EN TP: S. Bionda, A. Collina,
13230-4 N. Sautto
Determinazione della UNI EN 13146-5; EN ISO 17025 |RTP: A. Collina
resistenza elettrica tra attacchi | 13146-5; RFITCAR SF AR 03 TP: S. Bionda, A. Collina,
rotaia montati su traverse. 003+UNIEN 13146-5 N. Sautto
Prove statiche, dinamiche su BOLHa: | RIE 4, ol
: EN 13230-2 TP: S. Bionda, A. Collina,
traverse monoblocco.
N. Sautto
Prove statiche, dinamiche su 150 13025 | RIE: 4. Colling
et EN 13230-3 TP: S. Bionda, A. Collina,
traverse biblocco rinforzate.
N. Sautto
EN 13481-2; EN 13481-3; | ISO 17025
EN 13481-4; EN 13481-5;
Sistemi di fissaggio binario - | EN 13481-7 RTP: A. Collina
Requisiti prestazionali per RFIDTCSISFAR 05004 1 A; TP: A. Collina,
sistemi di fissaggio. RFIDTCSISFARO050021A; S. Bionda, N. Sautto
Frme—" RFITCAR SF AR 05003 D;
¥ ”al.of' RFITCAR SF AR 05004D
R Sistemi di fissaggio binario - ISO 17025 |RTP: A. Collina
R BS EN 13146-1; .
Determinazione dello sforzo EN 13146-1 TP: A. Collina, S.
di ritenuta longitudinale. Bionda, N. Sautto
SlStel‘m'dl ﬂssagglo binario - BS EN 13146-2; ISO 17025 |RTP: A. Co.llma
Determinazione della EN 13146-2 TP: A. Collina, S.
resistenza torsionale. Bionda, N. Sautto
Slsteml.dl ﬂssagglo binario - BS EN 13146-3: ISO 17025 |RTP: A. Co_llma
Determinazione della EN 13146-3 TP: A. Collina, S.
attenuazione dei carichi d'urto. Bionda, N. Sautto
Sistemi di fissaggio binario - |BS EN 13146-4; B0 17025 | RIE- 4. Co_llma
Effetto di carichi ripetuti. | EN 13146-4 TP: A. Collina, §.
) Bionda, N. Sautto
SISteml‘dl ﬂssagglo binario “ |BSEN 13146-7; ISO 17025 |[RTP: A. Co'llma
Determinazione della forza di EN 13146-7 TP: A. Collina, S.
applicazione alla rotaia. Bionda, N. Sautto
Sistemi .dl ﬁ§sagglo binario - BS EN 13146-10; ISO 17025 |RTP: A. Co_llma
Prova di resistenza EN 13146-10 TP: A. Collina, S.
all'estrazione. Bionda, N. Sautto
Giunzioni incollate isolanti - 13017025 [RIP: 4. Colling
; . p RFI TCAR SF AR 07 008 TP: A. Collina, S.
Flessione dinamica .
Bionda, N. Sautto
Kit per la fabbricazione delle ISO 17025 |RTP: A. Collina
giunzioni incollate isolanti— | RFI TCAR SF AR 07 002 TP: A. Collina, S.
Flessione dinamica Bionda, N. Sautto
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Attivita di Prova (2/2)

DM/DOC.05.005
agg. 39 — 17/10/2023

Campo di applicazione SQP

di contatto tra pantografo e
catenaria

74D

Area Prova Metodo 17025/ Personale
9001/SQP
ISO 9001 RTP: G. Mastinu
InTensino. DM/LAST.POP.08.002 TP: M. Gobbi
: : M. Pennati
Sicurezza dei iy
Trasporti G. Previati
P ISO 9001 |RTP: G. Mastinu
Vetyt DM.LAST.POP.22.003 TP: G. Dell’Orto
M. Pennati
Prove non distruttive: 150 17025 | RTP: M. Carboni
i agr BS EN 3452-1; EN 3452-1 TP: M. Carboni
Prove Controllo con liquidi A
: . M. De Mori
Meccaniche su | penetranti : .
Materiali e G Ghilatdi
Organi di Piastre di appoggio degli ISO 17025 |RTP: A. Collina
Wasehine elementi di fissaggio rotaia- BS EN 13146-9, EN TP: L. Signorelli,
traversa. Determinazione della | 13146-9 N. Sautto
rigidezza statica e dinamica.
ISO 9001 RTP: A. Manenti
Prove Ammortizzatori di vibrazioni Ik G D.e“ Acql.Ja
. . . IEC 61897 F. Ripamonti
Dinamiche ed efficienza .
F. Zanelli
Tecnologie e Verlfics seshaionl figsding I1SO 9001 RTP: S. Petrd
Sistemi di b P : ISO 10360 (serie) TP: S. Petrd
. i misura a coordinate
Produzione
Misura del coefficiente di ISO 17025 |[RTP: G. Bucca
attrito fra striscianti per RFI-DMA- TP: G. Bucca
) pantografo e filo della linea di | IM.LA/ST.TE.65 G. Dell’Acqua
Macchine contatto E. Tanzi
rotanti 1SO 9001 A o e
Sistema di misura della forza |EN30317 RTP: A: Facchinetti
RFI-DTC/DNS/EE.ST TE TP: G. Bucca

A: Facchinetti
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Attivita di Taratura

DM/DOC.05.005
agg. 39 — 17/10/2023

Campo di applicazione SQP

Area Taratura Metodo 17025/ Personale
9001/sQP
ISO 9001 .
Sistemi di misura della EURAMET cg-17 RTP: A. Ferre.m
pressione DM/AILPR.POP.10.003 TP: A. Ferrari
. EURAMET/cg-08 SQP T
Attuatori Sistemi di misura della E[]{}})ghg},?kg_l ! TP: A. Ferrari
; i s temperatura R : :
idraulici P DM/ALTER.POP.11.001 , ol Gildlardi
ISO 9001 RTP: M. De Mori
Ponte di Wheatstone in UNI 10478-4 TP: M. De Mori
applicazioni estensimetriche G. Ghilardi
M. Ghilardi
ISO 9001 RTP: L. Signorelli
Celle di carico 1SO 7500-1 R ilonl
L. Giudici
L. Signorelli
Prove Taratura catene di misura SQP RTP: L. Signorelli
Meccaniche su | forza composte da cella di DM/PM/FOR.POP.14.002 TP: L. Giudici
Materiali e carico ed elettronica separate. L. Signorelli
Organi di . . SQP RTP: L. Signorelli
Macchine Verifica celle di carico con | py\ 1 p\pROR POP.16.003 TP: L. Giudici
resistenza di shunt . .
L. Signorelli
ISO 9001 RTP: L. Signorelli
Estensometri ISO 9513 TP: L. Giudici
L. Signorelli
.. ISO 9001 RTP: S. Petro
Master geometrici ISO 15530-2 TP: S. Petrd
. EURAMET Calibration ISO 9001 RTP: F. Cac‘matore
Bilance Guide No. 18 TP: F. Cacciatore
) M. Ghilardi
Trasduttori di spostamento SQP RTP: F. Cacciatore
: o e ISA-37.12 3
potenziometrici TP: F. Cacciatore
Tecnologie e . SQP RTP: F. Cacciatore
Sistemi di Metri a nastro NIST SOP 11 TP: F. Cacciatore
Produzione L SQP RTP: F. Cacciatore
Rugosimetri ISO 12179 TP: F. Cacciatore
; g . . SQP RTP: F. Cacciatore
(Sr‘rfit:g;fo‘"}fns‘o“a“ officl | ASTM E1951 TP: F. Cacciatore
P M. Ghilardi
ISO 9001 RTP: F. Cacciatore
Triangolatori laser ASTM F 2537 TP: F. Cacciatore
M. Ghilardi

Il Direttore del Dipartimento
prof. Marco Belloli

II Responsabile Gestionale
ing. Alessandro Tosi
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